09y -Z001£40Z1

T obed

11 ,GHQWLLQW W U Y [HaisMlaRqs activated every time an obstacle is While going up or coming down, the platform has
of a sensitive edge knocked by a sensitive edge while running. If instead knocked against an obstacle with its sensitive edge.

one tries to start with a sensitive edge pressed, the Remove the obstacle before resuming movement.
DODYPOCGSHOWKDVKHB@EVWRBY H To remove the obstacle it is possible to reverse the
been knocked by a sensitive edge, it is possible to platform's drive gear. If the problem persists after
remove the obstacle by reversing the gear. This alarm | removal of object, contact the authorized technical
is also activated when the false bottom is pressed assistance service.
while opening the platform.

12 ,GHQWWKHYV When the battery falls to a minimum charge of 20,5 When the battery falls to a minimum charge, a buzzer

conditions of the
battery tension under
minimum threshold

V, the buzzer placed on the AP1 card will set off

with a continuous throughout the ride and together

Z L WAKKYHL V OD® BRQ VL RW LDV K AK/L V
is the information that indicates that the battery is

low and needs to be recharged for at least 8 hours.

If the tension drops further and reaches a minimum

of 19.5 V the machine will shut down. It is still

possible however to reach the landing going up even
with frequent blocks or going down without blocks.
Obviously it is necessary to charge the batteries as
indicated above. This condition may cause irreparable
damage to the batteries.

will go on and continue throughout the lift movement
along with the emergency pushbutton light which will

VW ADW K L7EIAR Q G LMDLARBBF RP S O HWH
hour recharge of the battery .
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Color Abbreviation
@G E brown BN
blue BU
green /yellow GNYE

extracorsa meccanico
mechanical endstroke

33G090209
MM AA

cam charge,
camma di ricarica

BN BN BU BU GNYE GNYE BU BN

100:240V (AC)  50:60 Hz
27.5V (DC)

mechanical endstroke

extracorsa meccanico BU
33G090209
MM / AA
L)

¢

BN camma di ricarica
cam charge

=
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Prescrizioni di collegamento caricabatteria Logic
Logic charger connecting instruction
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SIMBOLO

AP1

AP2

AP3

AP4

AP5

AP6

BC1

FU

F1

F2

Fc

GB1

GS1

J1

JBDX

JBSX

M1

M2

M3

M4

M5

SA1

SA2

SBE

SB90

SB91

SB92

SB93

DESCRIZIONE POSIZIONE
Scheda elettronica CPU 100 — 119
CPU electronic card

Scheda elettronica PWM 03 — 18
PWM electronic card

Scheda elettronica accesso frontale (opzionale) 72 - 78
Front Access electronic card (optional)

Scheda ricevitore comandi di piano (opzionale) 58 — 59
Level wall controls radio receiver electronic card (optional)

Scheda di controllo sensori magnetici barre 31 — 38
barrier arms magnetic sensors control electronic card

Scheda controllo sovraccarico e allarme a bordo 22 - 27
Overload control system and on board alarm electronic card
Contatto spazzola di alimentazione e rallentamento 03 — 04
Power supply and slowdown brush contact

Fusibile batterie 30A 06

30A batteries fuse

Fusibile di potenza PWM 30A 05

30A PWM card power fuse

Fusibile +24 aux su sheda AP1da 6.3A 96

6.3A fuse (AUX +24) on AP1 card

Fusibile negativo ausiliari 7.5A 14

7.5A fuse %AUX negative)

Batterie 05 - 07
Batteries

Caricabatteria 01
Battery charger

Sensore inclinometrico 21
Incline sensor

Scheda sensore magnetico destro 39
Right—hand side magnetic sensor electronic card

scheda sensore magnetico sinistro 30
Left—hand side magnetic sensor electronic card

Motore attuatore barra di contenimento destra 61
Right—hand side barrier arm motor unit

Motore attuatore barra di contenimento sinistra 67
Left—hand side barrier arm motor unit

Motore attuatore ribaltamento pedana 86
Platform motor unit (fold/unfold)

Motore attuatore rampa accesso frontale 74

Front access motor unit

Motore trazione 04

Drive unit motor

Selettora a chiave off—on 23
Off/On key—switch

Selettore Joystick (optional) 49 — 50
Joystick (optional)

Pulsante emergenza—stop + led diagnosi 24
Emergency pushbutton + alarm status

Pulsante a bordo di movimentazione 52 — 53
On board travel push button

Pulsante a bordo di movimentazione 54 — 55

On board travel push button

Pulsantiera accompagnatore (opzionale)
Wander lead for attendant control (optional)

Pulsantiera di piano opzionale
Level wall controls (optional)

SIMBOLO DESCRIZIONE POSIZIONE

SQ1 Microinterruttore barra DX in sicurezza 90° 111
90" Right—hand side barrier arm micro switch

SQ2 Microinterruttore barra SX in sicurezza 90° 111
90" Left—hand side barrier arm micro switch

SQ9a-b Microinterruttore bordo sensibile schienale lato sinistro 108
Left—hand side Lift unit body edge sensor micro switch

SQ9c¢ Microinterruttore bandella laterale sinistra 108
Left—hand side Platform edge micro switch

SQ9d Microinterruttore bordo sensibile motore lato sinistro 107
Left—hand side Drive unit edge micro switch

SQ10a—f Microinterruttore bordo sensibile fondo schienale 88 — 91; 101; 106
Anti—crushing sensor base in Lift unit body

SQ10b...e Microinterruttore bordo sensibile doppiofondofondo pedana 102 — 106
Anti—crushing sensor base in platform

SQ11a-b Microinterruttore bordo sensibile schienale lato destro 109
Right—hand side Lift unit body edge micro switch

SQ11c Microinterruttore bandella laterale destra 109
Right—hand side Platform edge micro switch

SQ11d Microinterruttore bordo sensibile motore lato destro 101
Right—hand side Lift unit body edge micro switch

SQ12 Microinterruttore pedana in sicurezza chiusa 111 - 112
Safety position platform micro switch

SQ13 Microinterruttore pedana chiusa 87
Closed platform micro switch

SQ14 Microinterruttore pedana aperta 87
Wide—open platform micro switch

SQ15 Microinterruttore accesso frontale in sicurezza (verticale) 76 ; 111
Front access safety micro switch position (vertical)

SQ16 Microinterruttore accesso frontale aperto 77
Wide—open front access micro switch

SQ17 Microinterruttore accesso frontale chiuso 75
Closed front access micro switch

SQ18 Microinterruttore di piano: basso conf. DX; alto conf. SX 43 ; 80
End run micro switch: config. Low Right; config. Up Left

SQ19 Microinterruttore di extracorsa 113
Overrun micro switch

SQ20 Microinterruttore di piano: alto conf. DX; basso conf. SX 42 ; 83
End run micro switch: config. Up Right; config. Down Left

SQ21 Microinterruttore sicurezza paracadute 113
Parachute micro switch (overspeed)

SQ22 Microinterruttore pedana a 45 89
45" platform micro switch

X0 connettore pulsantiera accompagnatore 45
Wander lead for attendant connector

YB1 Freno elettromagnetico motore M5 09
Electromagnetic brake M5 motor unit
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AP5 CARD

SCHEDA DI CONTROLLO SENSORI
MAGNETICI BARRE

SAFETY BARRIER ARMS MAGNETIC
SENSOR CARD

JBR1
00000

1O+—=
20+—=
3O+—==

10—
20+—»=
30O+—»=
4 OH—»
5 O—=
6 O—=—
7 O+—=
8 O+—»

JBLA1
00000

SENSORE MAGNETICO JBDX/JBDX MAGNETIC SENSOR
(Barra di contenimento Destra/Right barrier arm)

AP6 CARD
COM - SCHEDA SOVRACCARICO E
ALLARME A BORDO
BARRA ngo - nght BArm 90 OVERLOAD AND ON BOARD ALARM
BARRA SX90° - Left B.Arm 90° EMERGENCY CARD
BARRA DX0° - Right B.Arm 0° +24IN —=—0O1 9O N.C. EMERGENZA OUT (N.C. EMERGENCY OUT)
BARRA DX180° - Right B.Arm 180° SQ18IN -=——(0O 2 10 OH LUCE EMERGENZA IN (EMERGENCY LIGHT IN)
BARRA DX90° - Right B.Arm 90° SQ20IN --—F+0O 3 110 SPIA MOVIMENTO SERVOSCALA (MOVEMENT INDICATOR LIGHT)
BARRA SX0° - Left B.Arm 0° - =104 120H N.C. EMERGENZA OUT (N.C. EMERGENCY OUT)
BARRA SX180° - Left B.Arm 180° - =—05 130 CHIAVE (keY)
BARRA SX90° - Left B.Arm 90° GND —=——06 14 O CHIAVE (keY)
+24 Vdo GND —=—07 15 (OH N.C. SOVRACCARICO OUT (N.C. OVERLOAD OUT)
0Vd N.O. SOVRACCARICO OUT ==——+0O 8 16 O COM SOVRACCARICO OUT (COM OVERLOAD OUT)
c (N.O. OVERLOAD OUT)
SENSORE MAGNETICO JBSX/JBSX MAGNETIC SENSOR
(Barra di contenimento Sinistra/Left barrier arm)
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00 [ 01 [ 02 | O35 [ 04 [ 05 [ O6 [ O/ [ O8 [ 09 [ 10 [ 11 [ 12 [ 15 [ 14 [ 15 [ 16 [ 17 [ 18 [ 19 |
LINEA ELETTRICA 220V X9/10 - AUX - NAPAJENI BEZPECNOSTN{CH OBVODU
Seguire le prescrizioni indicate sul manuale di installazione X9/2 - CHO - SIGNAL NABIJEN{ (CHARGER) Z AP2 DO AP1
220V ELETRIC POWER LINE Curr-s A PWM - NEIDENTIFIKOVANO
Please follow the regulation reported in the installation handbook ) i
K2 - NARAZOVE SENZORY VLEVO
PE N L K3 - NARAZOVE SENZORY VPRAVO
0o o o rr—————————— Y — — — —— ——— ——————— — ——— — — — — — — — — — — — — — — — — — — —— ——— — — — — — — — — — - —————— |
| 30A AP2 CARD T1, T2, T3, K1 - NEIDENTIFIKOVANO I
| MOTOR =~ BRZDA |
| — BATT. |
i M1 MOTOR MZCP B+;> B 15 2 35 %10 1o 25 35 4o 5o 6o 7, 8o 9, 10, yg i
L_ T K1 T _ Curs [ cHO[ T T2 T3] k1] k2] k3] pwM+2av ]
BU BN RDWH  BK\ BK BN BU RD 1M 46 3 2 1| 45| 47| 22| 23| RO
i___ E)—N()-—L(:————i
| | -
I Gv|BuU| BN I
. 2
YB1
| | RD  +24V aux.
L[ [ost : [ R0 sy
| | M5 23 23
| | XN 100
I " OBK WH I 4\[
22 22
| | 100
[ — —
PE[(-) G T 27v=-2A S 47 475 100
BU BN I M
I 28 500 |©
I RD %
I ! 1S 115
I 30A 2
*) *) RO)| el BK 2 25 115 g
BC1 FU batt. s 5
T . ! ! A ] 35115 |-
BN + - + -
-Illlll- -Illlll- 46 4-6chu[gar> 04
= o GBI
\ n 1S 100
N ). CREMAGLIERA
vvv[_}vwvwvwvwvv{_va RACK RD/MWH RDMWH 424V batt. 5 0
\ FINECORSA MECCANICO
MECHANICAL STOPS
BK 2h BK -

TELAIO

BK FRAME

20
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[ 20 | 21 [ 22 | 23 [ 24 [ 25 [ 26 [ 27 [ 28 [ 29 [ 350 [ A1 [ 32 [ 33 [ 34 | 35 [ 56 [ 37 | 38 [ 39 |
19524V batt :E/WH BU/RD BURD 424V batt. 5, g,
19 +24V_aux
5
24V 7. AP2 w.
—2%5-100
NAPAJENT
BEZPECINOSTNICH
OBVODU
RD
5
54
TYP P B35 45 LEVA MEZI
fALAL T 36> 45 LEVA OTEV.
24V BN = 45 45 LEVA ZAVR.
> > ,Sr g g e S ONi 1> 45 PRAVA MEZI
) T — 8% .
W W N T e o5 MR
| KLIC | 0O |+ | L —95 45 PRAVA ZAVR.
9 | lsu P ' r- ® 3%
Of | B—\j e F___J “ 10
of b———= SBE e 8 o .
ny o I I ERE SENZOR ZABRANY SENZOR ZABRANY
P A Tid P P R JBSX MAGNETIC SENSOR JBDX MAGNETIC SENSOR
JBSX SENSORE MAGNETICO = s s = = = JBDX SENSORE MAGNETICO
" 42 oD @) 3 i yid £ P & ®) 2
29 KONCO [¢) o _
) 25 4,VYCH | Q 0|JBSX AP5 CARD JBDX |G- Q =z
(1\Y L 245 ,4SPINACD o ol Scheda di controllo sensori magnetici barre |o o >
. . o
APE CARD 25 Safety barrier arms magnetic sensors control card 5
SCHEDA SOVRACCARICO E , = = = ‘C_> ‘C_> E
ALLARME A BORDO
OVERLOAD CONTROL SYSTEM AND LED IN,D IKATOR §>< 2<>>< 3’>>< ;>x B’fx 5
ON BOARD EMERGENCY ALARM JIZDY L
CARD
ZABRANY e G
VPORADKU
PROSSJIZDU
J1 INCLINOMETRO ——>-80
57
J1 INCLINE SENSOR 50
i $
O
CIDLO NAKLONU
RD +24V_oux
- 40
19>— BK BK -3 w0
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| 40 [ 41 | 42 | 45 | 44 | 45 | 46 47 1 48 | 49 [ 50 | 51 [ 52 [ 53 [ 54 [ 55 | 56 [ 57 | 58 | 59 |
OVLADAC OVLADAC o
JiZDA JIZDA LEVA ZABRANA PRAVA ZABRANA OVLADANI JiZDY OVLADANI PODESTY
NAHORU DOLU  7AVRENA MEZI OTEVRENA ZAVRENA MEZI OTEVRENA DOLU NAHORU ZAVIRANI OTEVIRANI
[T~ TS T T TS T TS TS T TS TS T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
[ [
| SALITA F.C. DI PIANO DISCESA BARRA DI CONTENIMENTO SX BARRA DI CONTENIMENTO DX SERVOSCALA _ SERVOSCALA |
| BASSO ALTO CHIUSA INTERMEDIA APERTA CHIUSA INTERMEDIA APERTA DISCESA SALITA CHIUSURA APERTURA |
I END RUN SENSOR LEFT BARRIER ARM RIGHT BARRIER ARM WHEELCHAIR LIFT WHEELCHAIR LIFT I
| LIFT DOWN UP DESCENT CLOSED HALFWAY OPEN CLOSED HALFWAY OPEN DESCENT LIFT CLOSURE OPENING |
I X1 24V 24VX2 I
I 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10, X 1 2 3 4 5 6 7 8, X2 '
| o o o o o o o o o o o o o o o o o o |
L_ _
7 24 42 6 44 25 36 10 8 RD 28 27 53 52 RD
28 24
28 42
"XE 38> 4
2| xe L E—
38 36
or 38>-2
E__7‘ SQ18 XC 35510 XK XK
B 2] x B> — 2| 1 x DALKOVE
OVLADAC [ [ OVLADAN{
or KABE)&)OVY 53 l l PRIJIMAC
e L_saz0 2 ; o <
Txe E - [ = 4> X0 XK lXK ______ @ S by S I U - RICEVITORE 4 CANALI |<
G| —
35 T [ S ___28___+______I______| | 4 CHANNELS RECEIVERZ
sBa I I : I | I | | | 43R081000 >
1 = O XO_ 53 | | | | | | | _ S_Bg1__ SB91 optional (o]
X EoaE Lo ! I | i F lj oW \ up ( : 5
xc L o ' I | | PK — £
_2 Lo 2| « 3| | | [ [ M= 1 ) o
DOLNI  HORNI g2 #2101 T Tk F- 3333320— ope0 | ! 2] +12v | |-
DOJEZDOVE €IDLO £ I | | | | K0 WH__ o T3] +24v
U ELJEKTROM(TORU g o g 1____ o _ 1 !l o |l &
SE bo__m 11 aglse Jse T i N L i
98 ¢ I\ 2N oW s/ _ TLACITKA PRO JiZDU o on_ | Tl
o0 ! » | JovsTicK | I L™ poLu NAHORU A s e
i | XK —17 =
5 S S U N L (optional) | I J
o = B —]
4= TG M= -5 —%—
o
=8 |, © 1l o v O
S Y- JEp——| = _ _ | -
a ¥ + ! e
| 12 ES
! L—13]
5 13|
39 +24V_oux RD RD RD +24V_oux > 60
39 — BK BK BK — 60

CONFIGURAZIONE MACCHINA DESTRA
RIGHT HAND CONFIGURATION
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| 60 [ 1T [ 62 [ 63 [ 64 [ 65 [ 66 I 67 1 68 1 69 [ 70 [ /1 1 72 1 73 1 74 1T 75 1 76 1 77 1 78 1 79 1
r-r--"--"-------"--F--F-"----"FF"-"—-FFF------F---------"-"-":-:--- - —-———--"-{--— "-+~- ——- —“--‘-—-\oH"—-—- - - -H—---—- - r —l
: \ o= raon ACCESSO FRONTALE N
l MOTOR MOTOR I %F;,Z’Tlgﬁzf) CHIUSO VERTICALE APERTO I I
| LEVE PRAVE ! FRONT ACCESS Lo
I ZABRANY . ZABRANY " | CLOSED VERTICAL OPENx1 I I

I I I
15 25 35 4y 55 6o 7o 8, X3 1g 2, 3, 44 5, 65 75 8, X4 I 15 2, 34 4, 5, X I I
S ___1
39 40 14 14 50 49 13 13 12 12 I 67 68 69 70 7 I
I I
I CELNI NAJEZD JE: I
I ZAVREN SVISLY OTEVREN I
39 4 “ 50 4 " " | &7 68 |
I I
g % % % | nXT nXT 69 70 n |
- - 7- - | ! 2 XY XX Xw I
I 1 3 1 I
: @ 69 70 7 :
M1 | |
Left safety barrier arm Right safety barrier arm I M4 13 I
Barra di contenimento sinistra Barra di contenimento destra | Frontal Access motor unit E_\ sQ15 |
| motore Accesso frontale |
! 'MOTOR " !
| CELNIHO |
| NAJEZDU a” ” |
! Ea__7 sQ17 E__7 sat6 |
! OPTIONAL 2 » |
I I
I I
I 2 4 2 I
I XY\I XX\I Xw\l I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
) RD |
T ]
+24V_aux RD RD RD +24V_aux
:: ~ BK BK BK 'ﬁ-:g
CONFIGURAZIONE MACCHINA DESTRA
RIGHT HAND CONFIGURATION
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80

81 [ 82 [ 83

| 84 [ 8 [ 8 [ 87 [ 88 [ 89 [ 90 [ 91 [ 92 [ 93 [ 94 [ 95 [ 96 [ 97 [ 98 [ 99 ]
OTEVRENA N
5 o NEBO NARAZOVA PODESTA SVETLO
BEZPECNOSTNI ZABRANY ZAVRENA  CIDLA JE INDIKACE
UMOZNUIJI JIZDU PODESTA PODESTY POOTEVRENA JIZDY
|r '________"‘2_4V_““x%_10;:
| ABILITAZIONE MOVIMENTAZIONE PEDANA FINECORSADOPPIOFONDO PEDANA LED SERVOSCALA _ |
I BARRE Al PIANI APERTA/CHIUSA PEDANA 45° IN MOVIMENTO I
| SAFETY ARM BARRIERS MOTOR PLATFORM SENSOR BASE 45° MOVEMENT INDICATOR [] F2 |
| END-RUN ENABLE POHONU OPEN/CLOSED IN PLATFORM PLATFORM LIGHT 6.3A |
X5 X6 X7
o 20 30 4(‘) 50 X5 10 20 30 40 50 60 7T 8O XB 10 20 3O 4 50 60 X7
57 55 43 51 58 59 72 60 29 BK BU/RD 46
HLAVNI NAPAJEN{
3B>55 24V OD AP6
3> o 28>-2 39524V batt. BU/RD
51 58 21 21
E__7 SQ13 E_ _7 SQ22 19 46 charger 46
57 ” xS ¥s | ZAV. 2| OTEVRENO 24V OD NABIJECKY
NA 45 STUPNU BES AT
1| xs 2| xs 73
RD
Lap) M
PZ = 21 M
- - __7 SQ14 <
Xz =
2[ OTEV. 7 >
1| XZ BK
XB XD _8
" L 72 2
XB 2| xo M3 &
Platform motor unit -
Attuatore Pedana (o]
13 13 [
SQ10c SQ10e
] BU — —
E_\ 520 E_\ s18 E’ 1\: E’ 1\4\
DOJEZDOVE CIDLO 1 13 13
U ELEKTROMOTORU RD _\\ SQ10b _\ SQ10d
HORNT{ DOLNI " "
XB 1| XD
W \ RD
XB XD
2|y NARAZOVA CIDLA
BK 4 POD PODESTOU

79

+24V_aux

RD

XZ

RD

RD

79

BK

BK

CONFIGURAZIONE MACCHINA DESTRA

RIGHT HAND CONFIGURATION

+24V_aux ; 100
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OSVETLENI JE MOZNO PREJETI INDIKACE

Formato UNI A3

NARAZOVA CIDLA STOP ~JET KONCE A PRETIZEN{
LEVA PRAVA+DOLN[ SINDIKACI 'S PREKROC.
_____________________________________________________ TYPU ALAR. PLOSINOU RYCHLOSTI _ _ __ _ _____________________
| ggé_"'ﬁ'v_m& _________________________________________________________________________________________ —I
| TEST BORDI SENSIBILI LEDCODICI  ABILITAZIONE ~EXTRACORSA  EMERGENZA —l |
| _ SX DX ALLARMI MOVIMENTAZIONE PARACADUTE SOVRACCARICO | |
I ANTI-CRUSHING SENSORS TEST ALARM STATUS LIFT MOVEMENT OVERRUN OVERLOAD | I
| LEFT RIGHT SIGNALS ENABLE PARACHUTE EMERGENCY I |
| SIGNAL NEIDENT. OD DESKY AP2 J3 | X8 I
I 15 2 3, 4, U3 1, 2, 3, 4y 5, 6o 7, 8, 9, 10, 1, 12) X8 I
L_ Curr-s Pom K1 K2 K3 T T2 T3 |
23 1" 45 38 37 5 4 56 54 3 2 1 RD
zaéL
19> 19>-3 |
19>-1 s 19>2 |
45 1
19 13 21 19
e u E.x---.sg_z_ _____ i
19>2 2 t t
X _ 7509 __7 SQ11a " 2
1" 3 30
" BOCNI §
LISTA XA X6
XL 34 33 '____2:‘XA 1" @
1"XL >18 1 1 |
__7SQb __7 SQ11b : " i
BK 2 BQCNI 2 |19 __7 SQ15 __7 SQ19
__7 SQ11d BOCNI LISTA Xi LISTA [ . , .
Ew7 U MOTORU PRAVA 2 . 3 32 : 2 e| PREJETI[KONCE DRAHY
16 1 1 L———dXA XG
XL XH __ SQ9c __7 SQ11e [ 2,
2, " NAJEZD XA 56 X6
XL XH 2 PODESTY 2 41 15
17 o # 1 XF
XM BOCNI LISTA - SQvd XM -7 sa Ty
/ 48
T U MOTORU LEVA 2T
2
21 20 26 BK
! . 2™ SPODNi [ E’“7 S92
Ea——7 SQ10a SPODNI LISTA I " LISTA Ea——7 sqiof E9 ! 7 saz or| PREKRQCENI RYCHLOSTI JizZDY
2 2 -
SPODNI NARAZOVA CIDLA PODESTY 2 2| ¥
SQ10b SQ10c SQ10d SQ10e X
61 P 62 P 63 P~ 64 P~ 65
21 | 2 21 | 2 21 | 2 21 | 2
54 -0 _— -0 _— -0 _— -0 ~
28
gg>F24V aux RD RD RD
CONFIGURAZIONE MACCHINA DESTRA
RIGHT HAND CONFIGURATION
. e GRUPPO
Schema elettrico servoscala rettilineo ELECTRICAL DRAWING P o
DATA
LOGIC 2014 701114 @XIrema
Straight stair lift Electrical Wiring “'D. L
7 7 SCAA [CODICE
ZAPOJENI PRAVA STRANA 1:1
FOGLIO
540109500005

Formato UNI A3
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CARD AP1
r--r-r—-————#—"—7—F""FF"F®""""F"""F"""F/""\"="/"/™"™—"F/™="F/™"W&/&—F/"W"/FW\""\"""WF/"/#FW="=""&"F""F~~—F"F¢F""=""""®="7""®/™/"+ = "——W—7W/"+m=—"=—"D="==-—-—-&""""""-"—-"""""""-= 7
: SALITA F.C. DI PIANO DISCESA  BARRA DI CONTENIMENTODX  BARRA DI CONTENIMENTO SX SERVOSCALA SERVOSCALA :
| BASSO ALTO CHIUSA INTERMEDIA APERTA  CHIUSA INTERMEDIA APERTA DISCESA  SALITA CHIUSURA APERTURA |
| END RUN SENSOR RIGHT BARRIER ARM LEFT BARRIER ARM WHEELCHAIR LIFT WHEELCHAIR LIFT |
: LIFT DOWN UP  DESCENT CLOSED HALFWAY OPEN  CLOSED HALFWAY  OPEN DESCENT  LIFT CLOSURE OPENING :
| X1 X2 |
| |
| 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 X1 10 20 30 40 50 60 70 80 X2 |
L —
7 24 42 6 44 25 36 9 10 8 RD 28 27 53 52 RD
B> 2
8> 42
| B4
2| xc 3B>2B
38 36
er B9
E__7‘ SQ20 XC 35510 XK XK
BK 2| x 38->-8 2| x 1] xx
| |
. .
1] xc _ 7 SQ18 X0 52 : : AP4
v = 1 X0 XK lXK __________________ 7__ Ly __ RICEVITORE 4 CANALI
X B =~2 ¢ i * 28 _ | R 4 CHANNELS RECEIVEF
. T 6 T e S afntatl HE b +-————7————- I
PREHOZENO 58 |y s Lo ! | | | |gor | aor 4(3R08100>0
1] XE = s | | | | | A\ 2bI1_ optional
X B~ & I I I | I I I E ow up
XC oo | |
S I , . | | . P —
€ lx = | 11 | | * lsgao \!smeo | I 2 )
°eeg ¢——=-- I T Tu E- 2] +12V
+~ o E | | DwW uP | | XQ WH
e 2 BT | | P e A Bl
3} I 4 -+ ——— ————1 Y -4 —5-
£ Do a1 sdse Jse T i N L i
T qg e oW | xo, on | T
g8 -\ | e AL
9 | | JOYSTICK | | « R e
5 S S U N L (optional) | | J
o5 B JK X BN o<
5 < A B Ll I I
=2 X0 RD ! l x I YE ?_ ~ 1o
Q:_ AO_ ———————————————————— +———J ﬂ("_————l———‘l‘lz/—
Y Q
, | N2 &
5 ———13]
39 +24V aux RD RD RD +24V_aux > 60
39 - BK BK BK - 60

CONFIGURAZIONE MACCHINA SINISTRA
LEFT HAND CONFIGURATION

Schema elettrico servoscala rettilineo

extrema’
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| 60 [ 1T [ 62 [ 63 [ 64 [ 65 [ 66 I 67 1 68 1 69 [ 70 [ /1 1 72 1 73 1 74 1T 75 1 76 1 77 1 78 1 79 1
AP1 CARD
r ____________________________________________________________________________________________________ 7
r———————-—-—-——_—_ —_ —_—_———————————————— B |
| | AP3 CARD ACCESSO FRONTALE [
| <-——— PREHOZENO ----> | OPTIONAL CHIUSO VERTICALE APERTO Lo
I | FRONT ACCESS | |
l X3 " : CLOSED VERTICAL  OPEN 1 : :
10 20 30 40 o 60 70 o X4 10 20 30 40 50 60 70 80 X3 I 10 20 30 40 50 X1 I I
[ N |
50 49 13 13 12 12 39 40 14 14 I 67 68 69 70 7 I
| |
| |
| |
| |
50 49 13 12 39 40 14 I 67 68 I
| |
g % % % | mXT mXT 69 70 n |
- - 7- - | ! 2 XY XX Xw I
I 1 3 1 I
: @ 69 70 71 :
M1 M2 ! !
Right safety barrier arm Left safety barrier arm I M4 13 I
Barra di contenimento destra Barra di contenimento sinistra | Frontal Access motor unit sQ15 |
| motore Accesso frontale _\ |
| 14 |
| |
| |
| 21 21 |
! Ea__7 sQ17 E__7 sat6 |
! OPTIONAL 2 » |
| |
| |
I 2 4 2 I
I XY\I XX\I Xw\l I
| |
| |
| |
| |
| |
| |
) RD |
T ]
+24V gux RD RD RD +24V_aux
:: ~ BK BK BK 'ﬁ-:g
CONFIGURAZIONE MACCHINA SINISTRA
LEFT HAND CONFIGURATION
Schema elettrico servoscala rettilineo FECTRCAL DRAMING ® R
DATA/
LOGIC 2014 201,14€XIrema
Straight stair lift Electrical Wiring “'D.
ZAPOJENI LEVA STRANA 1

=~ 1637300003
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AP1 CARD
r-——-——m————""""">""">"">"">"">"">""~>""~""~"~""~""~"~"~"~"~“"~“"~"~“"~"~"~"~"~"~"~"~"~"~"~"~"~"~"—~"~"~~"~"~"~—~"~"~~"~—~~—~"—~ "~~~ "~~~ —— = — = — = — —————— = ———— 1
| '________"‘2_4V_“ux%_100|
I ABILITAZIONE MOVIMENTAZIONE PEDANA  FINECORSADOPPIOFONDO  PEDANA LED SERVOSCALA
| BARRE Al PIANI APERTA/CHIUSA PEDANA 45° IN MOVIMENTO |
i SAFETY ARM BARRIERS PLATFORM  SENSORBASE 45° MOVEMENT INDICATOR [] F2 i
| END-RUN ENABLE OPEN/CLOSED ~ INPLATFORM ~ PLATFORM LIGHT 6.3A |
X5 X6 X7
1 2, 3, 4, o X3 1y 2, 3, 4, 54 6o 7T 8o X6 1 2, 3, 4 5, 6o, X7
57 55 43 51 58 59 72 60 29 BK BU/RD 46
35>
3> o 5 5 28>-2 39524V batt. BU/RD
21 21
E__7 SQ13 E_ _7 SQ22 19 46 charger 46
57 43 xS xS 2 2
1| xs 2| xs 7
RD
M M
PZ = 21 M
- - E__7 SQ14 <
22 I\XZ %
1| xz
¥B XD B o
T y 72 ]
2| Xp 2| x8 M3 S
Platform motor unit -
Attuatore Pedana [¢]
13 13 L
SQ10c SQ10e
BU BU - -
E_\ s18 A\ sa0 E 1\: E 1\4\
.| <PREHOZENO> 1\ . "
RO E_\ SQ10b E_\ sQ10d
14 14
1| xp 1| x8
v \ RD
XB XD
2| xz
BK v
Xz
79 +24V_oux RD RD RD +24V_oux > 100
- BK BK
79
CONFIGURAZIONE MACCHINA SINISTRA
LEFT HAND CONFIGURATION
. e GRUPPO
Schema elettrico servoscala rettilineo ELECTRICAL DRAWING
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AP1 CARD
eosoow ____________ 1
| 1 |
| | |
| | |
| | |
I J3 lxg |
I 15 2, 3, 4, U3 ° 2 3, 4y 5, 6o 7, 8, 9, 10, 1, 12) X8 I
L_ Curr-s Pom K1 KZT K3 T T2 T3 |
23 1" 45 38 37 5 4 56 54 3 2 1 RD
28>5 1
19>3
56 1992—
13 21 1951
7 E.x---.sg_z_ _____ i
1 1
139101) 62 13810(: 63 1\S\Q1Od 64 1381%65 __7‘SQ90 __7SQ11CI * z
| 2 21 | 2 21 | 2 21 | 2 30
-0 —~ -0 — -0 —~ -0 —~ 2 2 A X
34 33 27 "
l r———-xA X6
E__?’ SQ10f 1 1 |
__7SQ9b __7SQ11b | 2 BK
2l E’ / E’ / Lo 7 sa1s _-] sate
2 2 |
2 XM 35 32 : 22 GY
X |
"XL 16 1 1 |____1_ XA 2 XG
o J E__7 sagc E__7 satie Y, ¥
56
XH 2 2 4 15
BK
E__7 sQ11d B ! 1 X
oY E;__7 SQ9d ” , M E__7 sq1 e
% Xl 2
XL B
2}, % sQ21
XL 2| . 1 E’“7
17 X __7302 oY
M XF
" 2 2
Xl XF
18
28 54
99 +24V_aux RD RD RD
CONFIGURAZIONE MACCHINA SINISTRA
LEFT HAND CONFIGURATION
Schema elettrico servoscala rettilineo FECTRCAL DRAMING ® R
DATA
LOGIC 2014 7/01,114€@XITOMA
Straight stair lift Electrical Wiring “'D.
ZAPOJENI LEVA STRANA NERE P
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Marcare con pennarello indelebile

Lunghezza di taglio = 260

Formato UNI A3

Colore Abbreviazione
Nero BK @—‘( C) W—@ BN
Bianco WH \
Marrone BN Fissare le staffe alla scatola come in figura sotto i —
Turchese TQ
Giallo/Verde GNYE
Lunghezza di taglio =200
15
Consegnare in busta la quantitd indicata in tabella Marcare con pennarello indelebile
) Lunghezza di taglio = 150
4 60
Q \ GNYE E
O O "® -k
p , N e cayr e
) 19| & Li@n &®
®) EEES @
1® @n
o —me ©
| A=A I
a [ Tolto spina di alimentazione + staffe di fissaggio installate C.M. 07/06/13 llario DeBiasi
0.2m| Cavo unipolare giallo—verde sezione 2.5mmgq
Vite AF 3.5 x 25.4 UNI 6954 25V120119
”@ Tassello Fischer S 5 257030510
Vite AF 3,9x9,5 AB UNI 6954 INOX 25V120124
Staffa di fissaggio Bocchiotti 04861
Capocorda a puntalino

Connettore Phoenix MSTB 2,5/ 4-ST-5,08

= - '@, Connettore Phoenix IC 2,5/ 4—ST—5,08
<) :g = g: @ i Conn. Phoenix MSTB 2,5/ 5-ST—5,08
19| + |d@n — Conn. Phoenix IC 2,5/ 5-ST-5,08
(=) 'S + Fascetta per fissaggio elettrico

Placchette avvitate per fissaggio fascetta caricabatteria
Caricabatterie SONEIL 2403SR 23C080001
Pressacavo PG9 con ghiera
Scatola Bocchiotti 04844

@ Pos.|N.Pz Descrizione Codice

Caricabatteria Logic ® o
exirsma

" I
O >*
\ \ %
1
[T |
e
J

s

= [N[W[A|O|D[]|

—_

430080001 /o

Italiano

Formato UNI A3
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Posizionare i deep—switch 14 sempre su ON

onL234567891011121314
poadaunoauounan

[
IR |

@7.

[] AIERIENILBIL]

il o=

Formato UNI A3

Ge&esas oA :
o a_ M8 m L&
WH PK BN YE GN GY & NE
TO 11127 1374
eeeg PY
BN YE
[ 1 L
@ Bloccare il cavo con fascetta
all'interno del ricevitore
CODICE COLORAZIONE CAVI
SECONDO IEC757 5 1 Connettore AMP 282108-1
4 6 | Contatto machio AMP 183024—1
Colore | Abbreviazione 3 | 6 | Gommino AMP 281934—4
MR°S° :E 2 | 1 | Cavo Fror 6x0.50 colorato —lunghezza = 200mm 230400032
;:l‘l’;‘e = N.B.: consegnare in busta con 1 | 1 | Ricevitore Extrema REQ438 4 canali 23R081001
oo = I'antenna, ma eliminare il supporto POS.IN.Pz| DESCRIZIONE Codice
Grigio oy Ricevitore 4 canali cablato Logic E?Elettrico J[ o
Bianco WH DIAJDO/OQG >< r-Sm O
N e
a | Modificato disposizione deep switc M. efano L. mﬁm di 1 43RO81 OOO/O

[ Formato UNI A3




00O ger= \O 90 WH CODICE COLORAZIONE CAVI
SECONDO |EC757
- =e 81 YE
(7 S8 @D\ { Colore Abbreviazione
f(( sB2 gm\ ‘ i 80 BN
((f i \ 82 GY Marrone BN
— Giallo YE
~) 85 GN
O O O Bianco WH
Grigio GY
Verde GN

Collegamenti elettrici interni

B_\ SAT [__j\ SBO [__l\ SB1 [__l\ SB2 E_l\ SB3

Formato UNI A3

L L] pd > =
L = > o O« O |
90 81 80 82 83
ATTENZIONE:
@\ Terminali e tasselli non assemblati
B.° Introdurre nell’imballo la stampa del foglio
E«s
QS 2 1 Interruttore a chiave Lorlin WRL—5—-M-S-2 231071004
e X
e O 1 1 Pulsantiera di piano 43P370213
5§ I_|_|- : Pos.|N.Pz Descrizione Codice
@ Pulsantiera Slim collegamento a cavo mPP?ElettriCO
0| @Xiroma’
4 pulsanti
{CODICE

Formato UNI A3




ATTENZIONE: non forare la scatola

o)
LCollegamenti elettrici interni CODICE COLORAZIONE CAVI
O [ ] SECONDO IEC757
éi : 3 3 sug ;\SBO ;\sm ;\saz ;\SB:i : Colore Abbreviazione
= A\ o\ SO p A\ N2
/ ! = 1 4 4 4 4 Marrone BN
| |
O‘ | | Giallo YE
WH GNGY BN YE Bianco WH
:_ = L z > Z Jl Grigio GY
9 >
s T I 7T Verde GN
90 81 80 82 83
(7 N __
ax — o > CACACeaanT | W)
o (C 'I:‘ I (@) i
[ \

(T | sessssssssy)

Formato UNI A3

=]
| ==
N/ N\, 1\ 1] >
0 [sg0 82 1103 7] (I | ~stestvssassessy)
HHSA1 T
aj 0 T | =sttsetesessy)
1 4 \. /
Y SB1 SB3
i ® D ©
ol I | o
9 ° J ATTENZIONE:
( y LT. = 80mm Fornire pressacavo, terminali e tasselli non assemblati
Collegamenti tratteggiati, da saldare, in carico al fornitore Introdurre nellimballo la stampa del foglio
10 | 4 Vite AF 3.5 x 25.4 UNI 6954 25V120119
— — 9 | 4 | Tassello Fischer S 5 257030510
| @ 8 1 Pressacavo PG 9 con ghiera 23P410003
o 7 5 Tubetto terminale preisolato Cembre art. PKC508 23C070003
z [ *] 3 6 | 1 | Mammut tipo B206 2.5 mmq
@ }HI' o 2 $ 5 1 | Targa pulsantiera di piano Logic 4P 317020028
L = ; 4 1 Interruttore a chiave Lorlin WRL—5—-M-S-2 231071004
o > 3 3 4 Pulsante Giovenzana art. PPRNSNL/F + PCW10 23P360068
® 2 4 Tubetto terminale preisolato Cembre art. PKC108 23C070006
1 1 Scatola OKW C6009161 per pulsantiera Logic 235011000
S —7 Pos.|N.Pz Descrizione Codice
Pulsantiera Slim collegamento a cavo o Elettrico ® R
4 pulsanti exirsma
{CODICE
faliano 45P570188
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Posizionare i deep—switch 14 sempre su ON

onL234567891011121314
poadaunoauounan

[
IR |

@7.

[] AIERIENILBIL]

il o=

Formato UNI A3

Ge&esas oA :
o a_ M8 m L&
WH PK BN YE GN GY & NE
TO 11127 1374
eeeg PY
BN YE
[ 1 L
@ Bloccare il cavo con fascetta
all'interno del ricevitore
CODICE COLORAZIONE CAVI
SECONDO IEC757 5 1 Connettore AMP 282108-1
4 6 | Contatto machio AMP 183024—1
Colore | Abbreviazione 3 | 6 | Gommino AMP 281934—4
MR°S° :E 2 | 1 | Cavo Fror 6x0.50 colorato —lunghezza = 200mm 230400032
;:l‘l’;‘e = N.B.: consegnare in busta con 1 | 1 | Ricevitore Extrema REQ438 4 canali 23R081001
oo = I'antenna, ma eliminare il supporto POS.IN.Pz| DESCRIZIONE Codice
Grigio oy Ricevitore 4 canali cablato Logic E?Elettrico J[ o
Bianco WH DIAJDO/OQG >< r-Sm O
N e
a | Modificato disposizione deep switc M. efano L. mﬁm di 1 43RO81 OOO/O
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